e Sabado, 27 de julio de 2019

Robotica en Cuba: por un futuro promisorio

;Piensa usted que la humanidad esta
muy lejos de conquistar un futuro donde los
robots y los procesos automaticos jueguen
un rol esencial en la sociedad? ;Lo consi-
dera un suefo inalcanzable o pura ficcion?
Pues el desarrollo de nuestros dias demues-
tra a escépticos que la robdtica constituye
una realidad a la vuelta de la esquina.

En la actualidad, tras afios de explora-
cién e investigacion, el mundo apuesta por la
automatizacién de procesos de la vida coti-
diana como una forma de alcanzar la mayor
eficiencia posible con un aprovechamiento
6ptimo de recursos humanos y materiales.

Cuba se inserta en esta dinamica inter-
nacional, y aunque muchos piensen que es
imposible desplegar tal rama de la ciencia en
un pais subdesarrollado y asediado, los cien-
tificos cubanos demuestran todo lo contrario.

DE LA FICCION A LA REALIDAD

Las investigaciones en torno a la auto-
matizacién de procesos en Cuba datan de
los afios 80 del pasado siglo. Con poco més
de tres décadas de estudios, con mayor o
menor intensidad, la comunidad cientifica
cubana acumula ya una experiencia en el
tema.

Segan el Dr. C. Luis Hernandez San-
tana, profesor del Departamento de Con-
trol Automatico de la Universidad Central
«Marta Abreu» de Las Villas (UCLV), des-
de finales de los 80 se comenz6 a trabajar
la tematica en el pais, con esfuerzos muy im-
portantes del Centro de Matematica, Fisicay
Automatizaciéon de La Habana y otras areas.

En la UCLV se investigaba por esa época
la automatizacién como parte del Grupo de
Investigaciones en Mecatrénica Aplicada
a la Soldadura (GIMAS), y luego se cre6 el
Grupo de Automatizacién, Robética y Per-
cepcién (GARP) en dicha universidad.

El también lider cientifico del GARP se-
fiala que en estos afos de trabajo los investi-
gadores del grupo han aportado diferentes
soluciones al pais, por lo que han merecido
reconocimientos nacionales y territoriales,
como la Orden Carlos J. Finlay y varios pre-
mios de la Academia de Ciencias de Cuba,
entre otros.

Teniendo en cuenta esta trayectoria in-
vestigativa, en los tltimos tiempos la méxi-
ma direccién del pais impulsa el desarrollo
de la robética y la automatizacion.

«A propuesta del Gobierno cubano se
cred el Programay el Grupo Nacional para
el Desarrollo de la Robética, como elemen-
tos rectores de este sector en el pais. Para
ello se tom6 en consideracion el criterio de
especialistas y cientificos de universida-
des, empresas y centros de toda la isla»,
precisa Luis Hernindez.

Se trata de un grupo bien heterogéneo
donde confluyen centros del Ministerio de
Educacién Superior (como 6rgano rector) y
Organismos de la Administracion Central
del Estado (OACE).

En este sentido, el profesor Herndndez
Santana sostiene que a través del Grupo
Nacional para el Desarrollo de la Robética
se aprecia la automatizacion desde la pers-
pectiva de los organismos formadores, los
demandantes de tecnologia y de quienes la
generan. Asi han logrado formalizar ideas,
definir planes e identificar resultados.

Como parte del programa, en abril se de-
sarrollé en la UCLYV, uno de los centros rec-
tores, el I Taller Nacional sobre la Robética.

Para el joven Dr. C. Yunier Valeriano
Medina, jefe del Departamento de Control
Automatico en dicho centro, el encuentro
fue muy provechoso, pues las teméticas
maés activas de investigacion del departa-
mento coinciden con el drea de la robética
que hoy se potencia en el pais.

De este modo, en la isla se avanza en el
desarrollo de la robética, y especificamen-
te la UCLV posee resultados investigativos

concretos, incluso en materia de implemen-
tacion en determinadas areas.

CON LA ROBOTICA EN LA TIERRA

En la Universidad Central de Las Villas
se ha identificado la robdtica de servicio
para uso profesional, como el drea en la
cual se pueden implementar més resulta-
dos en un corto plazo.

De ahi que constituya la principal linea
de trabajo de la UCLV dentro del Grupo
Nacional, segin afirma Yunier Valeriano,
responsable del subgrupo de robética de
servicio para uso profesional.

Yunier y varios investigadores, jévenes
y no tan jévenes, crean y construyen solu-
ciones a problematicas relacionadas prin-
cipalmente con la agricultura y la indus-
tria, sectores clave para el desarrollo.

Una de las soluciones desarrolladas por
estos cientificos, mas conocidas por la po-
blacién, resultan los pilotos automaéticos
para vehiculos auténomos (los populares
drones).

Los estudios sobre los objetos aéreos no
tripulados son desarrollados en la UCLV
por el joven profesor, investigador y mas-
ter en Ciencias, Luis Enrique Hernindez
Morales, quien explica que se trabaja desde
la parte tedrica, los algoritmos necesarios
para que estos vehiculos se muevan, hasta
su fabricacion y puesta en funcionamiento.

«Los drones se emplean en la toma de
imagenes de cultivos y suelos para su pos-
terior analisis y toma de decisiones en pro-
cesos agricolas y de otra indole, tanto eco-
némica como medioambiental», expresa
Hernandez Morales.

Estos aparatos se controlan de forma re-
mota, lo que propicia un ahorro considera-
ble de recursos, y ademas permiten obtener
imagenes mucho mas certeras. Igualmente
se trabaja en vehiculos marinos.

Vinculado con esta esfera, también se
investiga el sistema de informacién geo-
grafico, que posibilita almacenar y proce-
sar informacién con vistas a la aplicacién
de las nuevas tecnologias de las comunica-
ciones en la agricultura.

Al respecto, el méaster Carlos Alejandro
Pérez Garcia refiere que esto posibilita or-
denar y aprovechar la informacién de las
imégenes recibidas de los satélites, drones
o por otras maquinarias.

«Con ello se concibe un correcto en-
granaje de las practicas de agricultura de
precision, como un proceso cerrado, des-
de el momento en que se toma la imagen,
su procesamiento y anélisis, y la insercién
de la informacién en una maquinaria para
que realice un tratamiento diferenciado»,
sefiala el joven profesor Carlos Alejandro.

Asimismo, Yunier Valeriano Medina
subraya que esta herramienta posibilita
los mapeos de suelo, estimaciones de cul-
tivo, y la deteccién de plagas y enfermeda-
des de los principales cultivos de la agri-
cultura cafiera y no cafiera, para potenciar
la produccién de alimentos del pais.

En esta misma 6ptica también se gesta
en la UCLV, en especial por la profeso-
ra y master Lianet Avello Fernandez, un
proyecto con méquinas de riego de pivote
central, a las cuales se les aplica una tec-
nologia de automatizacién para poder con-
trolar y supervisar los parametros de fun-
cionamiento de las maquinas a distancia.

«Este control a distancia necesita de un
controlador en la miquina que responde, y
se gestiona a través del acceso a una web.
Todo ello brinda funcionalidades en los
parametros del equipo, como encendido,
apagado, giros (derecha o izquierda), can-
tidad de agua consumida, tiempo y planifi-
cacién de riego, humedad», explica Avello
Fernandez.

Este proyecto se realiza experimen-
talmente en el polo productivo Valle del
Yabu. Por ahora se encuentra en fase de
pruebas de campo y de funcionamiento
del sistema.

El grupo de la UCLV trabaja, de con-
junto con la Empresa de Informaética del
Ministerio de la Agricultura (EIMA), para
implementar esta solucién de manera ina-
lambrica. Ademas, esta en fase de analisis
la factibilidad econémica para su posterior
implementacién en los principales polos
productivos del pais.

Por Giovany Peiiate Cruz, Eliany Ce-
pero Barroso y Yusimi Cardoso Alva-
rez (estudiantes de Periodismo)

Estos resultados y soluciones mues-
tran cudnto aportan las universidades
cubanas al desarrollo del pais. Las técni-
cas de la agricultura de precisién en que
trabajan estos investigadores permiten
encontrar los déficits y las necesidades
reales en cada caso con un nivel de preci-
sién mucho mas alto.

Estos proyectos se han desarrollado con
convenios internacionales, entre ellos con
universidades de Bélgica, donde se obtu-
vieron los principales métodos y equipa-
mientos para realizar los productos en
Cuba. También se establecen relaciones de
trabajo con empresas y organismos nacio-
nales.

Vale destacar que en estas investigacio-
nes se emplean softwares completamente
libres y versiones web para facilitar el acce-
so e interaccién con la informacién, segiin
aclara el méster Carlos Alejandro Pérez
Garcia.

Pero més alld de los resultados obte-
nidos, Yunier Valeriano insiste en que el
grupo mantiene como reto fundamental
concientizar a los directivos y autoridades
sobre la importancia del desarrollo de la ro-
bética en la solucién de los problemas del
pais, como por ejemplo, el envejecimiento
poblacional, la agricultura, la industria y la
salud, entre otros.

Y asi, en el quehacer diario estos hom-
bres y mujeres de ciencia y conciencia
siguen apostando desde el centro de la
nacién por el desarrollo de la robética en
Cuba, convencidos de que nos depara un
futuro promisorio.
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